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Mate radi matematiku? Chcete vice rozumét soustavam oby-
Cejnych diferencialnich rovnic? Zajima Vas spojeni praktic-
kych chemickych a fyzikalnich problém s vySetfovanim sou-
stav obycCejnych diferencialnich rovnic? Pak tento predmét je
urcen prave Vam.

Proc Soustavy obycejnych diferencialnich rovnic?
Matematické modely, které popisuji technické, prirodovéd-
né, fyzikalni nebo ekonomické problémy vyuzivaji diferenci-
alni rovnice. Abychom porozuméli témto modellm, je tfeba
umeét diferencialni rovnice resit, nebo alespon urcit kvalitativ-
ni vlastnosti reseni. Tento predmeét se zabyva praveé kvalitativ-
ni teorii diferencialnich rovnic. Teorie diferencialnich rovnic je
podavana s dlirazem na jeji geometrické a kvalitativni aspekty
a je chapana jako soucast obecnéjsi teorie dynamickych sys-
tém0. Nasi snahou je podat tuto moderni disciplinu formou
pristupnou pro studenty nasi skoly.

Co se nauc¢im:

® Zakladni princip matematického modelovani. Pojem
dynamického systému.

® Kvalitativni popis autonomni soustavy diferencialnich rov-
nic — fazovy portrét soustavy.



® Fazové portréty linearnich soustav diferencialnich rovnic.
® Fazové portréty nelinearnich soustav diferencialnich rov-
nic.
® Soustavy diferencialnich rovnic zavislé na parametru.
Pojem bifurkace fazového portrétu — nahla kvalitativni
zmeéna fazového portrétu pri libovolné malé zméné dife-
rencialni rovnice.
® Vizualizace fazovych portrétd pomoci softwaru Pplane
(nadstavba systému Matlab)
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There is a spiral equilibrium point at
x*=y(x-3) (-2, 0).

Its specific type has not been

a2 2
e determined.

The Jacobian is:
o -5
4 1.0001e-06

The eigenvalues and eigenvectors
are:
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The forward orbit from (1.8, 3.8) left the computation window.

The backward orbit from (1.8, 3.8) — a possible eq. pt. near (3, 2.2).
Ready.

Choose an approximation with the mouse.

Ready.




